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Prefata
Pentru utilizatori:

Va multumim ca ati ales produsele ROTAKT.

Tnainte de a utiliza utilajul, cititi cu atentie manualul. Numai dup3 ce cititi
manualul, puteti rezolva corect eventualele probleme aparute atunci cand montati,
manipulati sau reparati utilajul.

Avand in vedere inovatia si Tmbunatatirea continua a produselor noastre,
manualul de instructiuni poate fi usor diferit de situatiile reale, prin urmare daca gasiti
cateva diferente, intelegerea dumneavoastra va fi foarte apreciatd. Daca gasiti unele
probleme sau aveti cateva sugestii bune, va rugam sa nu ezitati sa ne contactati.
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ROBOT PENTRU TUNS GAZONUL PHOTON ROBT18-1000, MOTOR FARA PERII 20V

Robotul de tuns iarba este destinat uzului privat, adica pentru utilizare Tn medii
casnice si de gradina si numai pentru tuns gazonul. Este permisa utilizarea
echipamentului numai in scopul prescris. Orice alta utilizare este considerata a fi un caz
de utilizare necorespunzatoare. Utilizatorul/operatorul, si nu producatorul, va fi
raspunzator pentru orice daune sau vatamari de orice fel care rezulta dintr-o astfel de
utilizare necorespunzatoare.

Nu este potrivit pentru utilizare profesionala.

QO

AVERTISMENT!: Pentru siguranta dumneavoastra, cititi cu atentie acest manual si
instructiunile generale de siguranta inainte de a utiliza aparatul.

Uneltele dvs. electrice trebuie sa fie predate altor utilizatori numai impreuna cu aceste
instructiuni.

1. Domeniul de utilizare

Salvati aceste instructiuni.

Pastrati aceste instructiuni pentru referinte ulterioare.

Va rugam sa cititi manualul cu atentie inainte de a utiliza produsele pentru prima data si
sa pastrati manualul.

Existd riscul de accidentare grava sau chiar de pierdere a vietii daca masina nu este
utilizata conform instructiunilor din manual.

2. DESCRIERE (FIG. A, B SI C)

1. Robot cositoare 18b. Placa inferioara a statiei de incarcare
2. Afisaj cu LED-uri + panou de control 18c. lesirea firelor

3. Buton STOP 18d. Turnul statiei de incarcare

4. Cadran de reglare a inaltimii de tundere 19. Placa de contact

5. Senzor de ploaie 20. Indicator LED (starea de alimentare si
6. Maner de transport de incarcare a bateriei)

7. Roata spate 21. Indicator LED - starea cablului de

8. Capacul fantei pentru baterie delimitare

9. lama 22. Baterie (NU este inclusa)

10. Discul lamei 23. Cheie hexagonala

11. Roata din fata 24. Rigla de hartie

12. Sursa de alimentare 25. Surub autofiletant - statie de incarcare)
13. Cuier de fixare pentru cablul de 26. Surub

delimitare 27. Buton de alimentare

14. Piesa de fixare pentru statia de incarcare 28. Butonul OK

15. Conector pentru cablu 29. Butonul START

16. Lame de rezerva + surub (26) 30. Butonul HOME

17. Cablu de delimitare 31. Butonul de deblocare

18. Statie de incarcare 32. Intrare cablu

18a. Canelura cablului 33. Capacul de intrare a cablului




3. LISTA DE CONTINUT A PACHETULUI

Indepértati toate elementele de ambalare.

Tndepartati ambalajele rdmase si suporturile de tranzit (daca existd).

Verificati integritatea continutului ambalajului.

Verificati daca aparatul, cablul de alimentare, fisa de alimentare si toate accesoriile
prezinta deteriorari de transport.

Pastrati elementele ambalajului cat mai mult timp posibil pana la sfarsitul perioadei de
garantie.

Aruncati-l ulterior in sistemul local de eliminare a deseurilor.

AVERTISMENT: Ambalajele nu sunt jucarii!
Copiii nu trebuie sa se joace cu saci de plastic!
Pericol de sufocare!

1x robot de tuns iarba 200x cuie de fixare pentru cablu de delimitare
1x statie de incarcare 1x cablu de delimitare (160m-18AWG)

1x sursa de alimentare 2x conector pentru cablu

6x lame 1x cheie hexagonala

3x lama (montata) + suruburi 1x manual

6x cuie de fixare pentru statia de 2x rigla de hartie

incarcare

4x suruburi autofiletante

n cazul in care lipsesc piese sau sunt deteriorate, va rugdm sa vi adresati
distribuitorului.

Pdstrati intotdeauna o
distantd de siguranta fata de
masina atunci cand o folositi.
Nu utilizati niciodata masina
atunci cand in zona de taiere
se afla persoane, copii sau
animale de companie.

Cititi manualul nainte
de utilizare.

Intotdeauna dezactivati
echipamentul (comutatorul Nu va asezati sau nu va
pornit/oprit) inainte de a lucra plimbati pe aparat.

la masina sau de a o ridica.

La sfarsitul ciclului sau de

Produsul este in conformitate viatd, dispozitivul nu trebuie
cu directivele europene eliminat Tmpreuna cu
aplicabile si a fost efectuata o deseurile menajere obisnuite.
evaluare a conformitatii cu Asigurati-va ca dispozitivul
aceste directive. este eliminat in conformitate

cu reglementarile locale.

Nivelul de putere acustica

Purtati manusi
’ 7 garantat.




IMPORTANT: READ CAREFULLY BEFORE USE! KEEP FOR FUTURE
REFERENCE!

5.1. Instruire

Cititi cu atentie instructiunile. Familiarizati-va cu comenzile si cu utilizarea corecta a
masinii.

Nu permiteti niciodata persoanelor care nu sunt familiarizate cu aceste instructiuni sau
copiilor sa utilizeze masina.

Reglementarile locale pot restrictiona varsta operatorului.

Operatorul sau utilizatorul este responsabil pentru accidentele sau pericolele care apar
pentru alte persoane sau pentru proprietatea acestora.

reduse sau lipsite de experienta si cunostinte sau persoanelor care nu sunt familiarizate
cu aceste instructiuni sa utilizeze masina, reglementdrile locale pot restrictiona varsta
operatorului.

5.2. Pregatirea

Mai intai tundeti iarba cat mai scurt posibil si verificati daca gazonul nu prezinta
denivelari si egalizati-| cat mai mult posibil. Robotul de tuns iarba nu va putea trece de
denivelarile mari.

Asigurati instalarea corecta a statiei de Tncarcare si a cablului de delimitare conform
instructiunilor.

Inspectati periodic zona in care urmeaza sa fie utilizata masina si indepartati toate
pietrele, betele, firele, oasele si alte obiecte straine. Nerespectarea acestei masuri poate
duce la blocarea/deteriorarea aparatului de tuns iarba!

Efectuati periodic o inspectie vizuala pentru a vedea daca lamele, suruburile lamei si
ansamblul de tiiere nu sunt uzate sau deteriorate. inlocuiti lamele si suruburile uzate sau
deteriorate in seturi pentru a pastra echilibrul.

La masinile cu mai multi arbori, aveti grija, deoarece rotirea unei lame poate provoca
rotirea altor lame.

5.3. Functionarea

5.3.1 Generalitati

Nu utilizati niciodata masina cu protectii defecte sau fara dispozitive de siguranta.

Nu puneti mainile sau picioarele in apropierea sau sub piesele rotative.

Nu ridicati sau transportati niciodata o masina in timp ce motorul este in functiune.
Tndepartati (sau actionati) intrerup&torul de pornire/oprire de pe masina.

- Thainte de a elimina un blocaj;

- Tnainte de a verifica, curata sau lucra la masing;

- dupa lovirea unui corp strdin, pentru a inspecta masina pentru a vedea daca este
deteriorata;

- daca masina incepe sa vibreze anormal si pentru a verifica daca exista daune Tnainte de
a o reporni.

5.3.2 n plus, atunci cdnd masina functioneaza automat

Nu lasati aparatul sa functioneze nesupravegheat daca stiti ca exista animale de
companie, copii sau persoane in apropiere.




5.3.31ntretinere si depozitare

Pastrati toate piulitele, suruburile si suruburile stranse pentru a va asigura ca masina este in
stare de functionare sigurd.= Tnlocuiti piesele uzate sau deteriorate pentru siguranta.
Asigurati-vd cd sunt utilizate numai mijloace de tdiere de inlocuire de tipul potrivit.
Asigurati-vd cd bateriile sunt incdrcate folosind Tncdrcatorul corect recomandat de
producator.

Utilizarea incorectd poate duce la socuri electrice, supraincalzire sau scurgere de lichid
coroziv din baterie.

n caz de scurgere a electrolitului, spalati cu apa/agent de neutralizare, solicitati ajutor
medical dacd intrd in contact cu ochii etc.

Tntretinerea masinii trebuie s& se facd in conformitate cu instructiunile producétorului.
5.3.4 Recomandari

Conectati aparatul si/sau perifericele sale numai la un circuit de alimentare protejat de un
dispozitiv de curent rezidual (RCD) cu un curent de declansare de cel mult 30 mA.
Evitati utilizarea aparatului si a perifericelor sale in conditii meteorologice nefavorabile, in
special atunci cand exista riscul de trasnet. Cititi toate avertismentele de siguranta si toate
instructiunile.

Nerespectarea tuturor avertismentelor si instructiunilor poate duce la socuri electrice,
incendii si/sau raniri grave. Pastrati toate instructiunile pentru referinte ulterioare.
Termenul "unealta electrica" din avertismente se refera la unealta electrica alimentata de la
retea (cufir) sau la unealta electrica alimentata cu baterii (fara fir).

6. REGULI SPECIALE DE SIGURANTA PENTRU ROBOTUL DE TUNS IARBA

6.1 Avertisment de siguranta pentru robotul de tunsiarba

Nu permiteti niciodata persoanelor care nu cunosc aceste instructiuni sau copiilor sa
foloseasca masina.

senzoriale sau mentale limitate sau care nu au experienta si cunostintele necesare, cu
exceptia cazuluiin care acestea au fost supravegheate la locul de munca de catre o persoana
responsabila pentru siguranta lor si au primit in prealabil o instruire privind utilizarea
aparatului. Nu permiteti copiilor sa se joace cu aparatul. Aparatul nu este o jucarie.

Purtati pantaloni lungi si incaltaminte rezistenta atunci cand va aflati Tn apropiere sau in
interiorul zoneide lucruin timp ce masina de tunsiarba este in functiune.

Nu vad urcati pe masina de tunsiarba, nuTmpingeti masina de tunsiarba si nu o folositiin alte
scopuri decat cele pentru care a fost proiectatd, in caz contrar dumneavoastra sau altcineva
se poate accidenta.

Nu folositi sisteme automate de udare a gazonului in timp ce masina de tuns iarba
functioneaza, deoarece echipamentul de udare poate fi deteriorat si probabilitatea ca apa
sa patrundain masina de tuns iarba este mult mai mare. Reglati timpul de lucru al masinii de
tunsiarba astfel incat sistemele de udare si masina de tunsiarba sa nu functioneze in acelasi
timp.

Asigurati instalarea corectd a statiei de incdrcare si a cablului delimitator, conform
instructiunilor din acest manual.

Inspectati periodic zona in care urmeaza sa fie utilizata masina si indepartati toate pietrele,
betele, firele, ramurile si alte obiecte straine.



AVERTISMENT: Masina poate fi periculoasa daca este utilizata necorespunzator.

AVERTISMENT: Atunci cand transportati masina de tuns iarba, asigurati-vad ca o
transportati prin zonele prevazute. Daca transportati masina de tuns iarba in
orice alt mod, riscati sa va raniti de la lamele sau de la priza de incarcare a
masinii de tuns iarba.
7.PORNIREA
Cititi in Intregime instructiunile de utilizare nainte de a incepe lucrarile de instalare a
robotuluide tunsiarba. Calitatea lucrarilor de instalare influenteaza eficienta cu care robotul
detunsiarba functioneaza ulterior.
7.1 Conditiile gazonului
Pentru a garanta o functionare optima a masinii dumneavoastra de tunsiarba robot, trebuie
sa va asigurati intotdeauna ca toate suprafetele pana la cel putin 20 cm pe partea exterioara
a cabluluide delimitare si a statiei de incarcare sunt libere de iarba si obstacole.
Peluzele noroioase/innamolite pot provoca alunecarea rotilor de tractiune spate care ar
putea deteriora gazonul, |asati gazonul sa se usuce suficient, eventual adaptati programul de
tunsin timpul perioadelor mailungi de ploaie.
7.2 Cum functioneaza
7.2.1Cosirea aleatorie
Robotul de cositisi alege directia in mod aleatoriu. Robotul de tunsiarbafsi croieste drum pe
cosita.
Ori de cate ori robotul de tuns iarba detecteazad o sdrma de delimitare (17) instalata corect,
robotul de tuns iarba se intoarce si se deplaseaza intr-o directie diferita in interiorul zonei
respective.
Toate zonele pe care doriti sa le protejati in interiorul suprafetei gazonului - de exemplu,
iazurile din gradina, copacii, mobilierul sau paturile inferioare - trebuie sa fie delimitate cu
ajutorul cablului de delimitare (17). Cablul de delimitare (17) trebuie sa formeze un circuit
nchis. Tn cazul in care robotul de tuns iarba se intalneste cu un obstacol in interiorul zonei de
tunsiarba, acesta seintoarce siapoi continua sa tundain alta directie.
7.2.2 Taierein spirala siin puncte (Numai daca este conectat cu Bluetooth)
Modul de cosire Tn puncte poate fi utilizat atunci cand aveti de cosit o zona cu iarba Tnalta.
Asezati manual robotul de tuns iarba n centrul zonei si activati modul de tuns la fata locului,
dupa care masina de tunsiarba va tdiaiarbaintr-un model sistematicin spirala.
7.2.3 Gestionarea mai multor zone
Cu posibilitatea de a incepe cositul de la statia de incarcare in cel mult 5 locatii diferite la
distanta de-a lungul liniei de delimitare, se asigura ca fiecare zona poate fi taiata de cositoare
pentru a se adapta la scenarii cu zone multiple. Configurarea si instructiunile suplimentare
se pot face prinintermediul aplicatiei.
7.3 Senzori
Robotul de cosit este echipat cu o serie de senzori de siguranta.
7.3.1. Senzor de ridicare: Daca robotul de tuns iarba este ridicat atat complet de la sol, cat si
atunci cand este ridicat dintr-un singur punct, ceea ce determina inclinarea acestuia, rotatia
lamelor (9) este oprita.
7.3.2 Senzor de inclinare: in cazul in care masina de tuns iarba robotizata se inclind puternic
inorice directie, masina de tunsiarba robotizata si rotatia lamelor (9) sunt oprite imediat.




7.3.3.3 Senzor de obstructie:
Robotul cositoare este capabil sa detecteze obstacolele din calea sa. Daca masina de tuns
iarba robotizata se ciocneste cu un obstacol, masina de tuns iarba robotizata va fi oprita
imediat, iar masina de tunsiarba va dafnapoi, indepartandu-se de obstacol.
7.3.4Senzor de ploaie:
Masina de tuns iarba robotizata este echipatd cu un senzor de ploaie (5) pentru a impiedica
functionarea masinii de tuns iarba robotizata pe timp de ploaie. Masina de tuns iarba
robotizata se intoarce la statia de Tncdrcare (18) atunci cand detecteaza ploaia si este
complet reincarcatd acolo.
in starea din fabricd, acest senzor este dezactivat si poate fi activat prin intermediul
aplicatiei, inclusiv cu timpi deintarziere.
Atentie! Nu scurtcircuitati senzorul de ploaie cu metal sau cu orice alt material
conductor.
Acest lucru va impiedica functionarea corecta a robotului de tuns iarba.

7.4 Pregatiri

n primul rand, faceti o schitd a gazonului dumneavoastra. Includeti obstacolele in schita
dvs. si intocmiti un plan pentru modul in care intentionati sa le protejati. Astfel, va fi mai
usor sa gasiti o pozitie bund pentru statia de Tncarcare (18) si sa amplasati cablul de
delimitare (17) in jurul tufisurilor, al straturilor inferioare, etc. Daca iarba este maiinalta de
60mm, trebuie mai intdi scurtata pentru a evita expunerea robotului de tuns iarba la o
sarcina excesiva si afectand negativ eficienta sa de functionare. Va recomandam sa taiati
iarba la o indltime de 40 mm cu o masina de tuns iarba conventionald. indepartati toate
obiectele libere de pe gazon care ar putea fi deteriorate de robotul de tuns iarba sau ar
putea deteriora robotul de tuns iarba in sine. Aveti la indemana urmatoarele unelte: Un
ciocan, un cleste, un dezizolator de sarmd si un indicator de nivel (optional).

7.5 Statiadefincarcare

7.5.1Pozitiastatiei deincarcare

Determinati mai intai cea mai buna pozitie pentru statia de incarcare (18). Este necesara o
priza de exterior, care sa asigure o alimentare permanenta cu energie electrica, astfel incat
robotul de tuns iarba sd functioneze in permanenta. Statia de ncarcare (18) trebuie
amplasatd pe o suprafata plana, la nivelul gazonului. Asigurati-va ca zona este plana si
uscata. Alegeti, daca este posibil, o pozitie care se afla la umbra, deoarece este mai bine ca
acumulatorul (22) sa fieincarcat intr-o zona racoroasa.

Retineti, de asemenea, cd sarma de delimitare trebuie sa fie asezata in linie dreaptd pe o
distanta de cel putin 2 min fata statiei de incarcare (18)(Fig. 4a).

Observatie: Lungimea totala a cablului de alimentare a sursei de alimentare (12)
este de aproximativ 10,2 m.

7.5.2 Localizarea statiei de incarcare

Atunci cdnd acumulatorul (22) este aproape gol, robotul de tuns iarba se intoarce la statia
de incarcare (18) urmand cablul de delimitare (17) in sensul acelor de ceasornic pana cand
ajunge la statia de Incdrcare (18). Asigurati-va, prin urmare, ca statia de incdrcare (18) este
orientatd in directia corecta atunci cand o pozitionati (Fig. 4b).



7.5.3 Asamblarea statiei deincarcare

Conectati turnul statiei de incarcare (18d) la placa inferioara (18b) cu ajutorul a patru
suruburi autofiletante (25) cu ajutorul unei surubelnite (Fig. 6¢).Dupa ce robotul de tuns
iarba functioneaza corect si a fost gasita o pozitie adecvata pentru statia de Tncarcare (18),
statia de incarcare (18) trebuie fixata in pozitie cu ajutorul cuielor de fixare (14). Folositi
cheia hexagonald (23) pentru a fixa cuiul de fixare (14) complet in sol (Fig. 6d).

7.5.4 Informatii privind incarcarea

Robotul de tuns iarba revine la statia de incarcare (18) in fiecare dintre urmatoarele situatii:
Trimiteti masina de tuns iarba robotizatd Tnapoi manual (prin intermediul panoului de
comanda sau APP).

Nivelul deincdrcare aacumulatorului scade sub 36%.

Afost atins sfarsitul timpului de lucru.

Senzorul de ploaie s-a declansat.

Robotul de tunsiarba s-a supraincalzit sau se afla la o temperatura scazuta.

in aceste cazuri, robotul de tuns iarba se deplaseazd automat de-a lungul cablului
delimitator (17) pana cand ajunge la statia de incarcare (18). Atunci cand robotul de tuns
iarba vrea s3a se intoarca la statia de incdrcare (18), acesta va cdauta mai intdi cablul de
delimitare (17) siapoi se va deplasa de-a lungul cablului de delimitare (17) in sensul acelor de
ceasornic, pand cand se andocheaza in statia de incarcare siincepe incarcarea.

Odata ce bateria (22) a fost complet incdrcata, robotul de tuns iarba isi reia activitatea sau
ramanein statiadeincdrcare (18) panala urmatoareafereastra de timp de lucru.
Functionarea se reia in conformitate cu setarile odata ce temperatura a scazut din nou.

Daca bateria reincarcabild (22) se goleste ihainte ca robotul de tuns iarba sa se intoarca in
statia de incarcare (18), nu va fi posibila repornirea robotului de tuns iarba. Aduceti robotul
detunsiarbafinapoilastatia deincarcare (18). Robotul de tunsiarbava fiincdrcat automat.
7.6 Cablul de delimitare

IMPORTANT! Cablurile de delimitare sectionate si daunele care decurg din
acestea nu sunt acoperite de garantie!

7.6.1Instalarea cablului delimitator

Cablul de delimitare (17) poate fi asezat atat pe sol, cat si in pamant. Cuiele de fixare (13) se
pot rupe si ar putea deteriora cablul de delimitare atunci cand sunt batute cu ciocanul daca
solul este tare sau uscat. Udati gazonul inainte de a instala cablul de delimitare daca solul
este foarte uscat.

7.6.1.1.Instalarealasol

Asezati bine cablul de delimitare (17) pe sol si fixati-I cu diblurile de fixare (13) furnizate, daca
nu intentionati sa zgariati sau sa aerisiti gazonul mai tarziu. Puteti totusi sa ajustati din nou
pozitia cablului delimitator in primele saptamani de utilizare a robotului de tuns iarba. Cu
toate acestea, dupa o anumitd perioada de timp, cablul delimitator va fi acoperit de iarba si
nu va mai fivizibil.

Instalati cablul de delimitare cu o distanta maxima de 1 mintre tarusii de fixare (13).

Reduceti distanta dintre tarusii de fixare in zonele neuniforme ale gazonului. Evitati situatiile
n care cablul nu se afla efectiv pe sol. Asigurati-va ca firul delimitator nu poate fi sectionat de
robotul de tunsiarba.




7.6.1.2. Instalareain pamant

Tngropati cablul de delimitare in pdmant la o adancime de pana la 5 cm. Acest lucru va
impiedica deteriorarea cablului delimitator (17) in timpul scarificarii sau aerarii, de
exemplu.

7.6.2 Coridoringust

Daca pasajul ngustat se afla in fata unei suprafete denivelate (de exemplu, pietris, scoarta
de copac etc.) sau a unor trepte, robotul dvs. de tuns iarba poate functiona acolo, atat timp
cat pasajul are o latime minima de 1,6m (100cm intre firele de delimitare).Daca pasajul
fngustat se afla la acelasi nivel (de exemplu, alee, terasa etc.), pasajul trebuie sa aiba o
Iatime minima de 1,2m (100cm intre firele de delimitare) si o lungime maxima de 8m (Fig.
3).

7.6.3 Distanta pana la limita gradinii

Atunci cand robotul de tuns iarba se apropie de un fir de delimitare (17), firul de delimitare
este detectat de senzorii din partea din fata a robotului de tuns iarba. Cu toate acestea,
fnainte ca robotul de tuns iarba sa se intoarca, acesta trece peste sarma de delimitare (17)
cu pana la 30 cm. Va rugam sa tineti cont de acest lucru atunci cand va planificati zona de
cosit (Fig. 5a).

7.6.4 Asezarea sarmeiin colturi

Evitati asezarea cablului de delimitare (17) in unghi drept (90°) in colturi. Pentru a va asigura
ca robotul de tuns iarba nu depaseste prea mult cablul de delimitare (17), asezati cablul de
delimitare (17) asa cum se aratain (Fig. 5b).

7.6.5 Calcularea pantei gazonului

Masina de tuns iarba robotizata poate face fata unor pante de pana la 36%. Prin urmare,
trebuie sa evitati pantele mai abrupte. Panta poate fi determinatd pe baza Tnaltimii
Tmpartita la distanta (Fig. 5¢).

Exemplu:a/b=36cm/100 cm =36%.

7.6.6 Instalarea cablului delimitator pe pante

Robotul de tuns iarba poate aluneca pe pante, mai ales daca iarba este umeda, si, ca
urmare, poate trece peste sarma de delimitare (17). Prin urmare, este recomandabil sa se
acorde atentie urmatoarelor puncte (Fig. 5d):

n zona din partea superioard a unei pante, cablul delimitator (17) nu trebuie instalat pe
pante de peste 36%. Asigurati-va ca se pastreaza o distanta de 30 cm fatd de obstacole si de
marginile gazonului.

n zona de la baza unei pante, cablul delimitator (17) nu trebuie instalat pe pante de peste
17%.

Asigurati-va ca se mentine o distanta de 40 cm fata de obstacole si de marginile gazonului.
7.6.7. Cai de acces si alei pavate

Delimitati caile de acces suprainaltate, zonele acoperite cu pietris sau care contin mulci de
scoarta, straturile mai joase sau alte zone similare. Asezati cablul de delimitare (17) la o
distanta de cel putin 30 cm (Fig. 5e & Fig. 5f).

Caile care sunt la nivelul gazonului nu trebuie delimitate, deoarece robotul de tuns iarba
poate trece pur si simplu peste ele. De asemenea, puteti aseza sarma de delimitare (17)
peste poteci (Fig. 5f & Fig. 5g).



7.6.8Insule perimetrale

Pentru a proteja obstacolele din zona de cosit, creati insule perimetrale. Astfel se vor evita
coliziunile cu obiecte delicate, iazuri de gradina, copaci, mobilier, paturi inferioare etc. (Fig.
5h & Fig. 5i).

Desfasurati sarma de delimitare (17) de la margini pana la obiectele pe care doriti sd le
protejati.

Fixati sarma de delimitare (17) cu dibluri de fixare (13) in sensul acelor de ceasornic in jurul
obiectului pe care doriti sa il protejati.

Tnconjurati complet insulele perimetrale si apoi treceti sarma de delimitare (17) inapoi pana
la punctul in care ati pdrasit marginea gazonului.= Insulele perimetrale trebuie sa fie la o
distanta de cel putin 1 m intre ele. Alternativ, combinati obiectele pentru a le transforma
intr-o insuld perimetrala comuna (Fig. 5h).

Cablurile de delimitare (17) catre sidinspre insula perimetrala trebuie sa fie asezate paralel si
foarte aproape una de cealalta.

Atentie! Cablurile de delimitare (17) nu trebuie sa se intersecteze!

Prin urmare, trebuie sa fixati la sol ambele cabluri de delimitare paralele (17)
Tmpreuna, folosind acelasi diblu de fixare (13) (Fig. 5i).

Robotul de tuns iarba va trece peste cele doua cabluri de delimitare paralele (17)
din zona de cosit, dar se va opri acolo unde sunt asezate cabluri de delimitare
simple (17).

7.6.9. Obstacole

7.6.9.9.1. Obstacole cu o inaltime mai mare de 10cm (Fig. 5j)

Obstacolele solide care au o inaltime mai mare de 10cm, de exemplu, copaci, ziduri, garduri,
mobilier de gradina etc., sunt detectate de senzorii de coliziune. Daca robotul de tuns iarba
se ciocneste cu un obstacol, acesta se opreste, da inapoi si se intoarce pentru a putea
continua tunsul in cealalta directie. Cu toate acestea, uneori ar putea fi recomandabil sa le
protejeze cu o insuld de sarma de delimitare (acest lucru poate fi facut si ulterior, dupa
cateva cosiri). Obstacolele moi, instabile si valoroase trebuie sa fie protejate de o insuld de
sarma de delimitare.

7.6.9.9.2 Pietre si obstacole joase

Pietrele, rocile si obstacolele joase de mai putin de 10 cm din zona de cosit trebuie protejate
de o insula de sarma de delimitare, deoarece, in caz contrar, robotul de cosit ar putea trece
peste ele. Tn caz contrar, acest lucru ar putea duce la deteriorarea sau blocarea robotului de
tunsiarba.

7.6.9.9.3 Copaci (Fig. 5k)

Robotul de tunsiarba trateaza copacii ca pe niste obstacole. Cu toate acestea, in cazul in care
orice radacina de copac se proiecteaza deasupra soluluila o Thaltime mai mica de 10cm, zona
in care se afla trebuie protejata. Acest lucru va preveni deteriorarea radacinilor si a robotului
de tuns iarba. Asigurati-va ca distanta minima dintre sarma de delimitare (17) si obstacol
este de 30cm.

7.7 Conectarea statiei de incarcare

Terminati de intins cablul delimitator complet (17) inainte de a-l conecta la statia de
fncarcare. Pastrati o lungime suplimentara de 1m de cablu delimitator (17) la fiecare capat,
pentru a putea face ulterior ajustari suplimentare.




Cu ajutorul unui dezizolator de sarma, indepartati o lungime de 15 pana la 20mm din
izolatia de la capetele cablului delimitator (17) pentru conectarea la statia de incarcare (18).
Introduceti cablul de delimitare (17) in canelura pentru cabluri (18a) de pe placainferioard a
statiei de incarcare (18b) si treceti cele 2 capete ale cablului prin cele 2 iesiri ale cablului
(18c) din partea inferioara a turnului statiei de ncarcare (18d), astfel incat capetele cablului
sa ajungain parteadin spate a turnului.
Ghidati firul catre intrarea firelor (rosu si negru) (32) in spatele capacului de intrare a firelor
(33) de pe partea din spate a turnului de incarcare (18d).
Tn directia in care utilizatorul se afla cu fata la terminal, conectati capatul stang al firului la
terminalul rosu stang, iar capatul drept al firuluila intrarea Wire (Fir) negru drept. (Fig. 6a).
Apoiconectatisursa de alimentare.
Nu utilizati sursa de alimentare (12) dac3 aceasta este deteriorata. In cazul in care sursa de
alimentare (12) este deterioratd, contactati imediat un profesionist autorizat pentru
inlocuire.
Nufncarcati robotul de tunsiarbala o temperatura de peste 50° sau sub 0°.
Pastrati robotul de tuns iarba sisursa de alimentare (12) departe de ap3, surse de caldura si
substante chimice. Tineti cablul sursei de alimentare (12) departe de marginile ascutite
pentru a prevenideteriorarea.
Nota! Robotul de tuns iarba poate fi scos manual din statia de incarcare numai
prin partea din fata a statiei de incdrcare, pentru a preveni deteriorarea lamelelor
de contact ale statiei de incarcare.
Indicatorul LED (20 - Rosu) de pe statia de incarcare (18) trebuie sa se aprinda in rosu si sa
ramana aprins in permanenta, iar indicatorul LED (21 - Verde) de pe statia de incarcare (18)
trebuie sd se aprinda in verde si sa ramana aprins in permanenta. Daca indicatorul LED nu se
aprinde, verificati mai intdi conexiunile. Dacd indicatorul LED (21) clipeste, cablul de
delimitare nu este conectat corespunzator.
Va rugam sa cititi tabelul "Indicatori de pe statia de incarcare si depanare" de la sfarsitul
acestorinstructiunide utilizare.
7.8 Pornirea si verificarea instalatiei
De indata ce indicatorul LED verde (21) de pe statia de incarcare (18) se aprinde permanent
inverde, zona de cosit este pregatitd pentru robotul de tunsiarba. Va rugam sa verificati mai
intdi dacad toate diblurile de fixare (13) de pe cablul de delimitare (17) au fost batute
complet. Asezati robotul de tuns iarba la aproximativ 3m in fata statiei de incarcare (18), in
fata cablului delimitator (17), la o distantd de maximum 1m.
Robotul de tuns iarba trebuie sa fie orientat spre cablul delimitator (17) la un unghi de 90°
(Fig. 6b).
Apdsatibutonul "POWER" (27) de pe panoul de comanda (2) timp de trei secunde.
Deblocati masina de tuns iarba robotizata cu ajutorul PIN-ului si confirmati introducerea cu
butonul "OK" (28) (a se vedea capitolul "Mecanism de blocare / PIN").
Apasati butonul "HOME" (30) si apoi apasati din nou butonul "OK" (28). Robotul de tuns
iarbaincepe sa se deplaseze spre firul delimitator, decat va urma acum firul delimitator (17)
in sensul acelor de ceasornic. Urmariti robotul de tuns iarba pe durata intregii deplasari de-
a lungul cablului delimitator (17) pana cand acesta se intoarce in statia de Tncarcare (18).
Daca masina de tuns iarba robotizata are probleme in orice punct, corectati cablul
delimitator (17), daca este necesar, si repetati operatiunea.



Dacad apar probleme la andocare, este posibil sa fie nevoie sa repozitionati statia de incarcare
(18) in lateral pana cand andocarea functioneaza fara probleme. Pentru a opri robotul de
tuns iarba in orice moment, apasati butonul rosu "STOP" (3). Cand apasati butonul "STOP"
(3), masina de tunsiarba robotizatd se va opri si va astepta instructiuni suplimentare.

8 FUNCTIONARE

8.1Panoul de comanda

Robotul de tuns iarba a fost deja programat din fabrica si au fost facute setarile implicite
pentru acesta. Totusi, acestea pot fi modificate daca este necesar. Chiar daca setarile din
fabrica vor fi potrivite pentru majoritatea gradinilor, ar trebui totusi sa va familiarizati cu
optiunile disponibile.

8.1.1Explicatia butoanelor de pe panoul de comanda (Fig. 7a)

Butonul "POWER" (27): Porniti si opriti robotul de tuns iarba prin apdsarea butonului
"Power" timp de peste 3 secunde.

Butonul "OK" (28): Butonul este utilizat pentru a confirma operatiunile efectuate prin
intermediul panoului de comanda.

Butonul "START" (29): Apasati butonul "START", apoi apasati butonul "OK" pentru a porni
manual robotul de tuns iarba; sau apasati butonul ">>"pentru a muta caracterele de pe
afisajul LED.

Butonul "HOME" (30): Apasati butonul "Acasd", apoi apdsati butonul "OK" pentru a ldsa
manual robotul de tunsiarba sa seintoarca la statia de incarcare.

8.1.2 Explicatia caracterelor de pe afisajul LED (Fig. 7b)

Va rugdm sa consultati "Codurile de eroare de pe afisajul LED si depanarea" si "Codurile de
functionare de pe afisajul LED". de la sfarsitul acestor instructiuni de utilizare.

Consultati Explicatia cifrelor de pe panoul de comanda (Fig. 7c)

Cand WIFI se conecteazd la router, dar nu sila server, clipeste la fiecare 2 secunde.

WIFI conectat la server, intotdeauna luminos.

8.2 Functia de reglare ainaltimii de taiere

Important! Reglati inaltimea de taiere numai atunci cand robotul de tuns iarba a
fost oprit.

Facetiacestlucru prin apasarea butonului STOP (3).

Cadranul de reglare a indltimii de cosire (4) permite reglarea indltimii de taiere a robotului de
tunsiarbalasetdrifine, intre 30 si60mm, care pot fivizualizate pe scala.

n cazul in care iarba este mai inaltd de 60mm, aceasta trebuie cositd mai intai la o tnaltime
maxima de 60mm pentru a evita expunerea robotului de tuns iarba la o sarcina excesiva si
afectarea negativd a eficientei sale de functionare. Folositi o masina de tuns iarba
conventionala pentru aface acest lucru.

Dupa finalizarea instalarii, inaltimea de tdiere poate fi reglata cu ajutorul selectorului de
reglare a indltimii de tiiere (4). Intotdeauna incepeti cu o indltime de tdiere mai mare si
reduceti-o in pasi mici pana cand ajungetilainaltimea dorita.

8.3 Mecanism de blocare / PIN

Mecanismul de blocare impiedica utilizarea neautorizata a robotului de tuns iarba fara un
cod valid.

Pentru aceasta trebuie sa introduceti un cod de securitate personal din patru cifre.




Facetiacest lucru prin apdsarea butonului STOP (3).

Cadranul de reglare a inaltimii de cosire (4) permite reglarea inaltimii de taiere a robotului
detunsiarba lasetarifine, intre 30 si 60mm, care pot fi vizualizate pe scala.

n cazul in care iarba este mai inaltd de 60mm, aceasta trebuie cositd mai intai la o inaltime
maximd de 60mm pentru a evita expunerea robotului de tuns iarba la o sarcina excesiva si
afectarea negativa a eficientei sale de functionare. Folositi o masinda de tuns iarba
conventionala pentru aface acest lucru.

Dupa finalizarea instalarii, indltimea de taiere poate fi reglata cu ajutorul selectorului de
reglare a inaltimii de taiere (4). intotdeauna incepeti cu o indltime de taiere mai mare si
reduceti-o Tn pasi mici pand cand ajungetilainaltimea dorita.

8.3 Mecanism de blocare / PIN

Mecanismul de blocare impiedica utilizarea neautorizata a robotului de tuns iarba fara un
cod valid.

Pentru aceasta trebuie sa introduceti un cod de securitate personal din patru cifre.

8.3.1 Deblocarea afisajului

Tnainte de a incepe s utilizati masina de tuns iarba robotizata, trebuie s& introduceti codul
PIN corect (PIN standard: "0-0-0-0-0"). Cand introduceti PIN-ul, apasati butonul "HOME"
(30) pentru a comuta numarul de la 0 la 9 si apasati butonul "START" (29) pentru a muta
caracterele de pe afisajul LED.

Introduceti PIN-ul in succesiune si confirmati introducerea cu butonul "OK" (28). Functiile
de control vor fi deblocate, iar afisajul LED va afisa ora, de exemplu, afisarea 23:45. (Pentru
semnificatia codurilor, consultati "12. Coduri de operare pe afisajul LED").

8.4 Controlul robotului de cosit

SUGESTIE: Procedura de testare a limitelor

Pentru a va asigura ca acest cablu de delimitare este instalat corect si cd robotul de tuns
iarba se poate deplasa liber peste cablul de delimitare si se opreste in cele din urmain statia
de ncarcare, va rugdm sa urmati instructiunile: plasati robotul de tuns iarba la +/- 50cm in
spatele statiei de Tncarcare peste cablul de delimitare. Deblocati afisajul si apdsati butonul
"Home" siapoi "Start".

Verificati daca robotul de tuns iarba se deplaseaza liber pe toata lungimea cablului de
delimitare.

La sfarsit, robotul de tunsiarba trebuie sa se opreasca la statia de incarcare.

Dacad totul estein reguld, va rugam sa continuati urmand pasii de mai jos.
8.4.1Procedurade pornire

1. Daca afisajul este blocat, deblocati panoul de comanda (2).

2. Apasati maiintai butonul "START" (29).

3. Pentru a confirma procedura de pornire, apasati butonul "OK" (28). Daca calendarul a
fost configurat prin intermediul APP, robotul de tuns iarba va porni la aceeasi ord si va lucra
in fiecare zi pe aceeasi zona. Nivelul de incdrcare a bateriei este monitorizat in timpul
timpului de lucru si este afisat prin intermediul LED-ului bateriei. Ori de cate ori capacitatea
bateriei scade la 36%, masina de tuns iarba robotizatd se intoarce automat la statia de
incarcare (18).

8.4.2. Oprirea tunderii

1. Pentruaopriimediat robotul de tunsiarba, apasati butonul "STOP" (3).

2. Daca afisajul s-a blocat, deblocati panoul de comanda (2).

3. Apasati butonul "HOME" (30), urmat de butonul "OK" (28) pentru a trimite robotul de
tunsiarbade-alungul cabluluide delimitare (17) siinapoila statia de incarcare (18).



8.5 Controlul robotului de tuns iarba cu ajutorul aplicatiei

Pentru a controla masina de tuns iarba robotizata cu ajutorul aplicatiei, descarcati mai intai
aplicatia Rotakt Photon Robo Control* pentru roboti de tunsiarba pe smartphone-ul dvs.
Aplicatia Rotakt Photon Robo Control* este disponibild prin intermediul codurilor QR de
mai jos (Fig. 11). VA rugam sa consultati manualul de utilizare al APP pentru operatiunile
specifice.

9. SPECIFICATII
Model: Photon ROBT18-1000
Tehnologia bateriei: Li-lon
Tensiunea bateriei: 20V
Tipul motorului electric: Fara perii
Latime de taiere: 180mm
inclinatie maxima: 36%
Sarma de delimitare (max.): 160m -
Curent de incarcare: 3.0A
Clasificare IP: IPX5
Tnaltimea de tdiere: 30-60mm

10.ZGOMOTUL

Valoarea totala a vibratiilor declaratd a fost masurata in conformitate cu o metoda de testare
standard si poate fi utilizata pentru a compara o unealta cu alta. Valoarea totala declarata a
vibratiilor poate fi utilizata, de asemenea, intr-o evaluare preliminara a expunerii.

Emisia de vibratii in timpul utilizarii efective a uneltei electrice poate fi diferita de
valoarea totala declaratad, in functie de modul in care este utilizata unealta.

Masurile de siguranta pentru protectia operatorului sunt identificate pe baza unei
estimari a expunerii in conditiile reale de utilizare.

Nivelul de presiune acustica de emisie ponderat A in pozitia operatorului, determinat in
conformitate cu standardul relevant, in cazul in care acest nivel nu depaseste 70 dB(A):
Nivelul de presiune acustica LpA 48 dB(A)

Nivelul de putere acustica LwA 59 dB(A)

Daca exista vibratii anormale, va rugam sa inspectati robotul de tuns iarba pentru a detecta
orice blocajanormal. Dacd este necesar, curatati cositoarea si/sau inlocuiti lamele.

Pericol! Echipamentul trebuie sa fie deconectat de la sursa de alimentare (scoateti
fisa de alimentare si scoateti bateria (22) de la robotul de tuns iarba inainte de a
efectua orice operatiune de curatare silucrari de intretinere).

Masurile de siguranta pentru protectia operatorului sunt identificate pe baza unei
estimari a expunerii in conditiile reale de utilizare.




ROBTI8-1000
INDICATORII STATIEI DE INCARCARE SI SOLUTIONAREA PROBLEMELOR

Indicator LED Indicator LED |Descriere Solutie
(Rosu) (Verde)
Oprit Oprit Fard sursd de alimentare Verificati alimentarea cu energie electricd
Gata pentru tuns gazonul.
Aprins rosu Aprins verde  [Cablul de delimitare (17) este instalat
corect.
. Inspectati cablul de delimitare (17) pentru a va asigura cd este
Aprins rosu Ye’de ) Cablul de delimitare (17) nu este bine conectat la statia de incarcare.
intermitent corect conectat. Verificati cele doud conexiuni ale statiei de incircare (18).
Robot de tuns iarba andocat la statie. |Inspectati cablul de delimitare (17) pentru a va asigura ca este
Rosu Verde -~ i ) . -
. . A 5 Cablul de delimitare (17) nu este bine conectat la statia de incarcare.
intermitent intermitent e < i L
corect conectat. Verificati cele doud conexiuni ale statiei de incarcare (18).
Robot de tuns iarba andocat la statie. oA s N .
Rosu . -~ PN Asteptati pana cand acumulatorul reincdrcabil (22) este complet
. s . Oprit Cablul de delimitare (17) este instalat ..~ ptatl p (22) P
intermitent incdrcat.

corect.

CODURI DE OPERATIE PE AFISAJUL CU LED

Codul LED al Robotului de tuns iarba

Categorie statie/actiuni Cod LED Note

Clipeste intermitent, iar toate pictogramele clipesc. Nu se poate actiona nici o

Autoverificare < . - <
tastd, cu exceptia opririi de urgentd;

1. Dupd ce autoverificarea reuseste, afisajul LED arata timpul pe robotul de tuns
n stand-by o gazonul.
2. Apasati orice tastd pentru a introduce codul pin, afisajul LED " "si

continua sd clipeascd, inseamnd ca puteti incepe sd introduceti codul PIN;

De exemplu, codul pinului este "1118":
Apdsati "HOME" de doud ori, primul numar se va schimba de la"_" la "0" si apoi

. la"1"... pe rand;
Starea robotului 1000 Apésati "START" pentru a trece la al doilea numér, ap3sati "HOME" de dous ori, al
pentru tuns doilea numar se va schimbadela"_"la"0"sila"1";

Introducerea codului | 1100

gazonul Apdsati "START" pentru a trece la numarul urmator, apasati "HOME" de doua ori,

PIN 1“3 al treilea numar se va schimbadela"_"la"0"sila"1";
Apasati "START" pentru a trece la ultimul numar, apasati "HOME" de 9 ori, al
patrulea numar se va schimba dela"_"la "8";
Apdsati "OK" pentru a trimite codul PIN, cand verificarea este trecutd, robotul de
tuns iarba va trece in starea de asteptare (deblocat);

in stand-by 23:45 LED-ul afiseazd ora locala;

Revenire la statia de Apdsati "HOME" si "OK" pe rand in 3 secunde, robotul de tuns gazonul va incepe

- 9001 PR « X N

incarcare sa se intoarca la statia de incarcare;

Revenire la statia de 9001 Daca utilizatorul apasa butonul "Pauza" din APP cand robotul de tuns iarba se
incdrcare - Pauza intoarce la statia de incarcare, LED-ul afiseaza "9001", continud sa clipeasca;

1. Apasati "START" si "OK" pe rand in 3 secunde, robotul de tuns iarba va incepe
sa functioneze;

2.1n aceast stare, este disponibild doar Oprirea de urgent3, celelalte taste nu vor
fi disponibile;

Pregatire pentru tuns| 9002

1. Apasati "START" si "OK" pe rand in 3 secunde, robotul de tuns iarba va incepe
sa functioneze;

2. In aceasta stare, este disponibila doar Oprirea de urgenta, celelalte taste nu vor
fi disponibile;

Tundere gazon 9002

1. Daca utilizatorul apasa butonul "Pauza" din APP atunci cand robotul de tuns
Pauzd tundere gazon | 9002 iarba functioneazd, LED-ul afiseazd "9002", care continua sa clipeasca incet timp
de 2 secunde.

N 9003 Cand Robotul de tuns iarba se afld in statia de incdrcare si se incarca, LED-ul
Incércare ) < "

afiseaza "9003";
R Cand Robotul pentru tuns gazonul se afld in statia de incdrcare si se incarca, in
Incarcare 9004

cazul in care afisajul "9004" este complet incarcat, continud sd se aprinda;

Actualizare firmware | 9999




CODURI DE EROARE PE AFISAJUL CU LED $I SOLUTIONAREA PROBLEMELOR

descarcatd

Cod LED Descriere
Oprire de urgenta STOP E001
Ridicare E002 Verificati dacd toate rotile ating solul
Tnclinare E003 Verificati daca toate rotile ating solul
Cu susul in jos E004 Asezati robotul de tuns iarba in pozitie normald
. Verificati dacé discul cu lama (10) poate fi rotit cu mana. In caz contrar,
Motor de cosire blocat E005 va rugdm sa duceti robotul de tuns iarba la un punct de service.
Motor de actionare stanga E006 Reporniti sau opriti robotul pentru a-I reseta. Daca acest lucru nu are
blocat efect, va rugam sa duceti robotul de tuns iarba la un punct de service.
Rotile derapeaz E007 Indepértati manual robotul de tuns iarba din zona in care este
! predispus sd alunece. Configurati o insula de obstacole folosind cablul
de delimitare.
In af imetrului £008 Asezati robotul de tuns iarba in interiorul zonei delimitate de cablu si
n afara perimetrulul reporniti robotul de tuns iarba.
Blocat de obstacole E009 Tndepartati obstacolele, verificati libera miscare a rotilor
Eroare motor de actionare E010 Robotul de tuns iarba trebuie reparat, va rugam sa il duceti la un punct
stanga de service.
Cod de eroare | Eroare motor de actionare E011 Robotul de tuns iarba trebuie reparat, va rugam sa il duceti la un punct
dreapta de service.
Eroare a motorului de cosire| E012 §obotu! de tuns iarba trebuie reparat, va rugam sa il duceti la un punct
e service.
Eroare a senzorului cablului | £qq3 Verificati orice intrerupere si conexiune a cablului delimitator.
de delimitare
Nivel scizut al bateriei E014 Robotul de tuns iarba se va opri in 10 secunde, reincarcati sau inlocuiti
bateria.
Motor de actionare dreapta E015 Reporniti sau opriti robotul pentru a-l reseta. Daca acest lucru nu are
blocat efect, va rugdm sa duceti robotul de tuns iarba la un punct de service.
Protectie baterie E016 Robotul de tuns iarba se va opri imediat, reincarcati sau inlocuiti bateria.
Comunicarea este intreruptd intre afisajul LED si sistemul principal,
Afisaj LED anormal E017 dispozitivul de tuns iarba trebuie reparat. Va rugam sa duceti robotul
de tuns iarba la un punct de service.
Robotul de tuns iarba trebuie reparat/actualizat pentru c3 unitatea de
Date IMU anormale E018 mésurare interna este defectd, va rugdm sa duceti masina de tuns
iarba la punctul de service.
Date de contorizare a E019 Robotul de tuns iarba trebuie reparat/actualizat, va rugam sa il duceti
kilometrajului anormale la un punct de service.
Capacul bateriei nu este E020 Capacul bateriei nu este inchis. inchideti bine capacul bateriei si
inchis reporniti robotul.
Vibratie anormala E021 Vibratii anormale, vd rugdm s verificati dacd lipsesc lame.
Ploaie E101 Tn functie de setiri, robotul de tuns iarba va reporni cositul la urmatoarea
ora programatd/sau dupd timpul de intarziere selectat in APP
Nu se poate incarca la E102 Asteptati pdna cand temperatura a scazut suficient pentru a reporni
temperaturi foarte ridicate robotul de tuns iarba.
Nu se poate incdrca la. E103 Asteptati pana cand temperatura a scdzut suficient pentru a reporni
temperaturi foarte ridicate robotul de tuns iarba.
Cod de Nu se poate incdrca la E104 Asteptati pand cand temperatura a crescut suficient pentru a reporni
avertizare temperaturi foarte scazute robotul de tuns iarba.
Nu se poate incdrca la E105 Asteptati pdna cand temperatura a crescut suficient pentru a reporni
temperaturi foarte scazute robotul de tuns iarba.
Reincarcare pentru baterie | 4gq Reincarcati sau puneti o baterie noud
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ROTAKT

mai usor cu munca

Telefon: 0350.226.000

Email: office@rotakt.ro

Email service: service@rotakt.ro

Website: www.rotakt.ro
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